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Fuente de respaldo (No-break). 

INTRODUCCION 

Este proyecto se realizó en el Departamento de Instrumentación del 

Centro de Investigación Científica de Yucatán, AC y consistió en el Diseño y 

fabricación de una fuente de respaldo de AC (No-break), la cual es utilizada 

para suministro de energía eléctrica a los equipos electrónicos, en el caso de 

que ocurra alguna falla eléctrica en la red. 

Dicho proyecto tuvo como finalidad, que el equipo fabricado sea 

completamente eficiente y de bajo costo, utilizando piezas que se encuentren 

en el mercado local, lo que significa que si la fuente de respaldo llegara a 

tener algún desperfecto o falla, se dispondría de todos los medios para su 

rápida reparación, al encontrarse con facilidad los repuestos necesarios. 

La importancia de este proyecto, se debe a que muchos equipos 

electrónicos sobre todo computadoras pierden información cuando hay 

alguna falla eléctrica en la red. Se puede mencionar como ejemplo que en 

los centros de investigación o de cómputo, frecuentemente se realizan 

experimentos en donde se necesitan equipos electrónicos que monitoreen las 

variables con una PC, o para mantener algún proceso a determinada 

temperatura o en movimiento por un largo tiempo. 

Esto quiere decir que el éxito del experimento depende de que el 

equipo electrónico no presente ninguna falla y de aquí la necesidad de que se 

encuentren respaldados todo el tiempo. 

Si además, centralizamos el problema en nuestro medio, se sabe que 

es muy posible que se tenga alguna falla de energía por las 

características climatológicas de nuestra región. 


