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Estacitn de Monitoreo Local,

CAPITULO 1

INTRODUCCION

1.1 ANTECEDENTES.

Los cuartos de cultivo Tn-Vitro no cuentan con personal que se haga
cargo para vigilar su buen funcionamiento las 24 horas al dia, ni durante los
periodos vacacionales, por lo que resulta indispensable el establecimiento de
un sistema de vigilancia electrénico, gue permita al responsable del cuarto de
cultivo, saber cuando se presenta una condicion de alarma, para que sea
atendida oportunamente, asi como de llevar un registro histérico de las fallas

presentadas, su fecha y duracion.

En el primer proyecto piloto desarrollado en el afio 1999 para tal fin, se
decidi6 utilizar una computadora personal, ensamblada con partes tomadas de
otras computadoras que fueron modernizadas, para aprovechar todas las
ventajas de este tipo de maquinas, como son: su poder para la creacién de
gréficos, generacidbn de archivos, consulta de informacion, e inclusive, la
posibilidad de conectarse a Internet. Este primer sistema fue disefiado para

poder monitorear doce agitadores orbitales dentro de un cuarto de cultivo.

Sin embargo actualmente en el CICY existen un total de doce cuartos
de cultivos, de los cuales solamente ocho tienen la capacidad de alojar hasta 8
orbitadores por cuarto, por lo gue nuestro objetivo es disefiar otro sistema de

alarmas que sea capaz de monitorear a los 8 orbitadores y dar aviso
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